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AVC 100

stacja pomiaru ruchu

zbieranie i przetwarzanie danych
pomiar natezenia i struktury ruchu drogowego

automatyczne wykrywanie zdarzen - zatory
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kontrola przekraczania dozwolonych predkoéci
i systemy ostrzegawcze w polaczeniu ze znakami
zmiennej tresci
€ system ostrzegania o wystapieniu utrudnien
w ruchu drogowym
€ kontrola tuneli i systemy informujace
€ system liczenia pojazdow dla punktow

pobierania oplat

CAT TRAFFIC Sp. z o.0. tel.: +48 61 6417733
ul. Botaniczna 10 www.cat-traffic.pl fax.: + 48 6164177 44
60-586 Poznan e-mail: biuro@cat-traffic.pl
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Stacja pomiaru ruchu AVC 100 bazujaca na petlach
indukcyjnych i/lub piezo sensorach to modularne
urzadzenie stluzace do zliczania pojazdéow oraz ich
klasyfikacji. Umozliwia ono zbieranie, analize,
przechowywanie oraz przekazywanie danych o ruchu
drogowym.

Opcjonalnie, przy zastosowaniu czujnikow piezo,
realizujacych rozpoznawanie konfiguracji osi pojazdu,
klasyfikacja moze zosta¢ poszerzona. Wykorzystujac
modul CAT EasyCOM mozna zapisywac¢ dane typu
s,pojazd za pojazdem” i przesyla¢ je wybranym
systemem lacznoéci do centrum nadzoru ruchu

drogowego.
CECHY
@ zliczanie pojazdow
& pomiar predkosci - odrebnie dla samochodéw

osobowychi ciezarowych

wskazanie kierunku ruchu

klasyfikacja ruchu woparciu o TLS - 8 klas pojazdoéw

Klasyfikacja dtugosci pojazdu w metrach lub sekundach

klasyfikacja odstepow miedzy pojazdami

obstuga do 8 paséw ruchu (opcja)

pomiary na wszystkich typach drog

opcjonalne czujniki piezo do rozpoznawania

konfiguracji osi

stacja posiada budowe modutowsa

& modul zabezpieczen przepieciowych od strony
wej$¢ czujnikow zlokalizowany na osobnej
plytce drukowanej

bezprzewodowy transfer danych za pomocg

sieci GSM/GPRS

przekazywanie danych w czasie rzeczywistym

mozliwos¢ podlaczenia wag preselekcyjnych

orazrozbudowa WIM (wazenie wruchu)

dostepne rézne wersje sprzetu i oprogramowania

np. wg specyfikacji TLS (BASt, Niemieckie

Federalne Wladze Autostrad)

AVCi1o00
automatyczny licznik i klasyfikator ruchu
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Stanowisko pomiarowe z wbudowanymi

petlami indukeyjnymi
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Stanowisko pomiarowe
z wbudowanymi
czujnikami piezo

SPECYFIKACJA

0-250 km

zakres pomiaru predkosci

dokladnoé¢ pomiaru predkosci

zakres zliczania ogolnej
liczby pojazdow

blad zliczania ogdlnej liczby pojazdow

kategorie klasyfikacji pojazdow

blad przyporzadkowania do
poszczeg6lnych kategorii pojazdow

zasilanie
moc znamionowa
porty

temperatura pracy

wilgotno$é

klasa szczelno$ci

typowy wymiar obudowy AVC 100
(wys./dk./szer.)

ciezar
praca w trybie rzeczywistym

r6zne wymiary petli indukeyjnych

tablice interfejsowe i zbioréw danych z
pomiaréw

modularny system 19"

producent

www.cat-traffic.pl

+3 km do 100 km/h
+3% powyzej 100 km/h

pojazd za pojazdem,

przechowywanie danych do 180
dni w pamieci stacji

max. +£1%

EUR-6, 5+1, 8+1 lub inne

+5%

12V DV, 230 V AC, akumulator
1,44 W
min. 2xRS232
-40°C do +70°C

0-100% RH (bez kondensacji),
konstrukcja odporna na
dziatanie deszczu i wiatru

IP 67

13,5 X 22 X 23 cm
mozliwe sa takze inne wymiary

1-1,5 kg

tak

tak
r6zne - odpowiednie dla sygnalu
z petli indukeyjnych, czujnikow
piezo, plyt wazacych, czujnikow

kwarcowych i mikrofalowych
8 lub 16 bitowe CPU

IRD PAT/CAT




